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ROZWIAZANIE INNOWACYJNE: ,AUTONOMICZNY
ROBOT POLOWY DO SIEwWU | PIELEGNACJI UPRAW
SZEROKORZEDOWYCH"

Nr projektu: PBS3/B9/32/2015

Rozwigzanie innowacyjne pt. ,Autonomiczny robot polowy
do siewu i pielegnacji upraw szerokorzedowych” powstato
w wyniku prowadzonych prac naukowo-badawczych w ramach
projektu badawczego PBS3/B9/32/2015 zrealizowanego przez:
Przemystowy Instytut Maszyn Rolniczych, Instytut
Pojazdow Wydzialu Samochodow i Maszyn Roboczych
Politechniki Warszawskiej i Przedsiebiorstwo
Wielobranzowe PROMAR Sp. z o0.0., dofinansowanego
ze Srodkéw budzetowych za posrednictwem Narodowego
Centrum Badan i Rozwoju.

Robot w sposdb kompleksowy automatyzuje prace zwigzane
Zz siewem i pieleghacjg upraw szerokorzedowych. Przyczynia
sie do poprawy ochrony s$rodowiska naturalnego
i rozwoju rolnictwa precyzyjnego. Charakteryzuje sie
nowoczesnymi rozwigzaniami technicznymi, wysokag jakoscig
i efektywnoscig pracy.

Robot polowy do siewu i pielegnacji upraw
szerokorzedowych, posiada budowe modutowa.

Autonomiczny robot zostat wyposazony w klasyczny ukfad
napedowy wykorzystujgcy hydraulike sitowa oraz spalinowy
silnik wysokoprezny. Robot ogranicza stosowanie chemicznych
srodkdw ochrony roslin i bedzie pozwalat rolnikom, nawet
w gospodarstwach wielkotowarowych, poszerzy¢ rynek zbytu
o odbiorcéw produktow ekologicznych. Poprawa jakosci nie
bedzie okupiona zwiekszeniem pracochtonnosci, a obcigzenie
srodowiska zostanie zmniejszone.

Opracowane rozwigzania w zakresie zaawansowanych
systemOw sterowania oraz mechatronicznych  uktadéw
wykonawczych bedq podstawga do doskonalenia techniki
rolniczej zgodnie zasadami programu Rolnictwo 4.0.
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